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La presente invention concerne un retroviseur pour vehicule, 
notamment pour automobile, comprenant un boitier comportant une 
entree fermee par un miroir, des premiers moyens d'entrainement pour 
faire pivoter le miroir sur un premier axe, des seconds moyens 
d'entrainement pour faire pivoter ledit miroir sur un second axe 
perpendicuiaire au premier axe, et des moyens de commande pour 
actionner select ivement les premier et second moyens d'entrainement. 

Le mecanisme prevu dans les retroviseurs actuels pour faire 
pivoter le miroir est generalement complexe, couteux et difficile a 
installer en raison des faibles dimensions diu logement prevu pour le 
recevoir . 

La presente invention se propose de remedier a ces 
inconvenients et, pour ce faire, elle a pour objet un retroviseur 
ayant la structure indiquee ci-dessus et qui est caracterise en ce 
que les moyens de commande comprennent un seul organe moteur 
d'entrainement en rotation. 

La presence d'un seul organe moteur permet evidemment de 
realiser le retroviseur selon 1 1 invention avec une structure plus 
simple et plus compacte que celle des retroviseurs actuels. .Elle 
permet en outre d'abaisser de fagon notable les couts de production. 

Selon un mode de realisation particulier de 1 f invention^ les 
premiers moyens d'entrainement comprennent de preference un premier 
element cylindrique monte a rotation et comportant une premiere 
rampe definissant une boucle fermee ayant un point haut et un point 
bas situes dans deux positions diametralement opposees, et deux 
premiers organes suiveurs portes chacun par une patte faisant 
saillie sur la face arriere du miroir, ces premiers organes suiveurs 
prenant appui sur la premiere rampe en deux emplacements situes dans 
des positions diametralement opposees et se deplagant sur ladite 
premiere rampe lorsque le premier element cylindrique est entraine 
en rotation par 1 1 organe moteur. 

Quant aux seconds moyens d'entrainement, ils comprennent de 
preference un second element cylindrique monte a rotation et 
comportant une seconde rampe definissant une boucle fermee ayant un 
point haut et un point bas situes dans deux positions diametralement 
opposees, et deux seconds organes suiveurs portes chacun par une 
patte faisant saillie sur la face arriere du miroir, ces seconds 
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organes suiveurs prenant appui sur la deuxieme rampe en deux 
emplacements situes dans des positions diametralement opposees, se 
deplagant sur ladite seconde rampe lorsque le second element 
cylindrique est entraine en rotation par 1 ' organe moteur et 
s'etendant dans une direction perpendiculaire a celle des premiers 
organes suiveurs. 

Afin de reduire les forces de frottement, les organes suiveurs 
peuvent avantageusement etre constitues par des galets reposant sur 
les rampes et portes par des pattes faisant saillie sur la face 
arriere du miroir. 

Par ailleurs, pour que le retroviseur ait une forme tres 
compacte, il est souhaitable que les premier et second elements 
cylindriques soient coaxiaux. 

Selon une premiere variante de realisation, l f orifice axial du 
premier element cylindrique comporte de preference une premiere 
partie ayant en coupe transversale les merries dimensions que celles 
de 1' orifice axial du second element cylindrique, et une seconde 
partie ayant en coupe transversale des dimensions plus grandes que 
celles de la premiere partie et dans laquelle le second element 
cylindrique est regu. 

Des dents equidistantes angulairement et ayant une face radiale 
sont realisees de preference dans la surface interne de la premiere 
partie de I 1 orifice axial du premier element et dans la surface 
interne de 1 'orifice axial du second element, les dents du premier 
element ayant une orientation inverse de celle des dents du second 
element. 

Dans le mode de realisation selon la premiere variante, il est 
preferable que la premiere rampe soit menagee dans la surface 
interne de la seconde partie de l r orifice axial du premier element 
cylindrique et que la seconde rampe le soit dans la surface 
peripherique externe du second element cylindrique. 

En outre, les pattes faisant saillie sur la face arriere du 
miroir s'etendent de preference dans un espace annulaire menage 
entre les premier et second elements cylindriques afin que le 
retroviseur puisse etre realise sous une forme encore plus compacte. 

Selon une seconde variante de realisation, les premier et 
second elements cylindriques sont de preference identiques et places 
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coaxialement l'un a la suite de 1 1 autre dans des positions 
inversees . 

L ! utilisation d' elements identiques perrnet bien entendu de 
simplifier la structure du retroviseur et d'abaisser le prix de 
revient de ce dernier. 

Par ailleurs, des dents equidistantes angulairement et ayant 
une face radiale sont de preference realisees dans la surface 
interne des orifices des premier et second elements cylindriques . 

Dans le mode de realisation selon la seconde variante, des 
premiere et seconde rampes menagees dans les surfaces peripheriques 
externes des premier et second elements cylindriques definissent 
chacune une boucle fermee ayant un point haut et un point bas situes 
dans deux positions diametralement opposees, des organes suiveurs 
prenant appui sur lesdites rampes, respectivement en deux 
emplacements situes dans des positions diametralement opposees, et 
se deplacant sur elles lorsque les elements cylindriques .sont 
entraines en rotation par 1'organe moteur. 

Par ailleurs, des pattes portant les organes suiveurs et 
faisant saillie sur la face arriere du miroir s ' etendent de 
preference le long des surfaces peripheriques externes des premier 
et second elements cylindriques, suivant une direction axiale. ■ 

Selon une caracteristique importante de I 1 invention, un 
organe d'accoupleraent relie a 1'organe moteur est insere dans les 
orifices des premier et second elements cylindriques et comporte sur 
sa surface laterale des premiers cliquets orientes dans un sens et 
des seconds cliquets orientes dans le sens inverse, les premiers 
cliquets yenant en prise uniquement avec les dents de l'un des 
elements annulaires lorsque 1'organe moteur entraine en rotation 
1'organe d'accouplement dans un sens tandis que les seconds cliquets 
viennent en prise uniquement avec les dents de 1 1 autre element 
annulaire lorsque 1'organe moteur entraine en rotation 1'organe 
d ' accouplement en sens inverse. 

Grace a cet ensemble de dispositions, le pivotement du miroir 
sur les premier et second axes peut etre assure de facon sure et 
reguliere sous la seule commande de 1'organe moteur. 

II est par ailleurs avantageux que les premier et second moyens 
d * en trainement et les moyens de commande soient loges dans un 
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receptacle cylindrique situe a l'interieur du boitier et comportant 
un fond pourvu d 1 orifices a travers lesquels s'etendent les pattes 
faisant saillie sur la face arriere du rniroir. 

En effet, ce receptacle protege les deux elements cylindriques 
tout en assurant leur maintien dans leurs positions respectives et 
permet par consequent au retroviseur de fonctionner en toute 
securite . 

En ce qui concerne 1 1 organe moteur, il est de preference 
constitue par un moteur electrique monte dans un circuit comportant 
un inverseur de courant permettant une rotation du moteur dans les 
deux sens. 

Le circuit du moteur peut avantageusement comprendre deux 
potentiometres comportant chacun une piste conductrice et un 
curseur, les pistes conductrices etant situees sur les faces 
opposees d'un support annulaire fixe insere entre les premier et 
second elements cylindriques, tandis que les curseurs sont 
respectivement solidaires de ces elements, plusieurs positions des 
curseurs correspondant a des positions de reglage selectionnees du 
rniroir etant memorisees. 

Grace a une memorisation des positions de reglage du rniroir qui 
ont ete selectionnees par plusieurs conducteurs, ceux-ci peuvent 
positionner rapidement le rniroir dans la position particuliere qui 
leur convient en selectionnant la position adequate par enfoncement 
d'une touche particuliere d'un clavier approprie. 

Deux modes d'execution de la presente invention seront . deer its 
ci-apres a titre d'exemples nullement limitatifs en reference aux 
dessins annexes dans lesquels : 

la figure 1 est une vue de face d'un retroviseur selon 
1' invention, ce retroviseur etant destine a etre fixe sur la 
portiere gauche d'un vehicule, qui est representee partiellement en 
traits mixtes ; 

- la figure 2 est une vue de dessus schematique et avec 
arrachement du retroviseur visible sur la figure 1 ; 

- la figure 3 est une vue eclatee du mecanisme de reglage du 
rniroir du retroviseur visible sur les figures 1 et 2 ; 

- la figure 4 est une vue de la face arriere de la plaque 
portant le rniroir ; 
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- la figure 5 est une vue en perspective et en coupe du 
mecanisme de regiage en position montee, les pattes portant les 
galets etant omises pour plus de clarte du dessin ; et 

- la figure 6 est une vue en perspective et en coupe d'une 
variante de realisation du mecanisme de regiage. 

Le retroviseur que 1 1 on peut voir sur la figure 1 est destine a 
etre fixe sur la portiere gauche P d ! un vehicule tel qu'une 
automobile ou un poids lourd. II pourrait cependant etre installe 
sur la portiere droite du vehicule moyennant certaines modifications 
structurelles pouvant etre realisees facilement par 1 ' homrae de 
1 ' art . 

Ce retroviseur comprend un boitier 1 solidaire d'un support 2 
destine a ete fixe d'une maniere connue en soi sur la portiere P. 

Le boitier 1, qui peut etre realise en metal ou en matiere 
plastique, comporte une entree 3 fermee par un miroir 4. 

Comme cela ressortira de la description qui sera donnee? ci- 
apres, le boitier 1 renferme des premiers moyens d'entrainement 5 
destines a faire pivoter le miroir 4 sur un premier axe, des seconds 
moyens d'entrainement 6 destines a faire pivoter ledit miroir siir un 
second axe perpendiculaire au premier axe, et des moyens de corninande 
7 pour actionner selectivement les premier et second ,mgyens 
d'entrainement 5, 6 et permettre au conducteur du vehicule 
d'orienter le miroir 4 dans la positon adequate. 

Les premiers moyens 5 sont particulierement bien visibles sur 
les figures 3 et 5. lis comprennent tout d'abord un premier element 
cylindrique 8 monte rotatif dans le boiter 1 et comportant une 
premiere rampe 9 definissant une boucle fermee ayant un point haut 
9a et un point bas 9b situes dans deux positions diametralement 
opposees. 

lis comprennent egalement deux galets 10a, 10b situes chacun a 
l'extremite libre d'une patte 11 portee par une plaque circulaire 12 
fixee sur la face arriere du miroir 4. 

Les galets 10a, 10b prennent appui sur la premiere rampe 9 en 
deux emplacements diametralement opposes et sont aptes a rouler sur 
cette rampe lorsque le premier element 8 est entraine en rotation 
sur son axe . 
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En se referant a la figure 4, on remarquera que les galets 10a, 
10b sont tournes vers la peripherie de la plaque circulaire 12 et 
que leurs axes de rotation s'etendent coaxialement avec un diametre 
de cette derniere. 

5 Les seconds moyens d 1 entrainement 6, qui sont egalement bien 

visibles sur les figures 3 et 5, comprennent tout d'abord un second 
element cylindrique 13 monte a rotation dans le premier element 8 et 
cornportant une seconde rampe 14 definissant une boucle fermee ayant 
un point haut 14a et un point bas 14b situes dans deux positions 
10 diametralement opposes. 

lis comprennent egalement deux galets 15a, 15b situes chacun a 
l'extremite libre d 1 une patte 16 portee par la plaque 12 fixee 
contre le miroir 4. 

Les galets 15a, 15b sont identiques aux galets 10a, 10b. lis 
15 prennent appui sur la seconde rampe 14 en deux emplacements 
diametralement opposes et sont aptes a rouler sur cette rampe 
lorsque le second element 13 est entraine en rotation sur son axe. 

Comme le montre la figure 4, les galets 15a, 15b sont tournes 
1 'un vers 1' autre, contrairement aux galets 10a, 10b qui sont 
20 diriges vers la peripherie de la plaque 12. 

La figure 4 montre egalement que les pattes 16 sont symetriques 
par rapport au diametre qui est coaxial avec les axes de rotation 
des galets 10a, 10b. 

En reveriant a la figure 3, on remarquera que le premier element 
25 cylindrique 8 possede un orifice axial cornportant une premiere 
partie 8a ayant en coupe transversale les memes dimensions que 
celles de 1' orifice axial du second element cylindrique 13, et une 
seconde partie 8b ayant en coupe transversale des dimensions plus 
grandes que celles de la partie 8a et dans laquelle est regu le 
30 second element 13. 

Des dents 17 equidis tantes angulairement , ayant une face 
radiale et s r etendant axialement sont formees dans la surface 
interne de la partie 8a tandis que la premiere rampe 9 est menagee 
dans la surface interne de la partie 8b. 
35 Des dents 18 sont egalement formees dans la surface interne de 

1' orifice axial du second element cylindrique 13. Ces dents sont 
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identiques aux dents 17 mais leur orientation est opposee a celle de 
ces dernieres. 

La seconde rampe 14 est quant a elle menagee dans la surface 
peripherique externe du second element 13. 
5 En se referant maintenant a la figure 5, on remarquera que le 

second element 13, lorsqu'il est en place dans la seconde partie 8b 
du premier element 8, menage un espace annulaire 19 avec la surface 
interne de cette seconde partie. 

Les deux pattes 11 et les deux pattes 16 s'etendent dans cet 
10 espace dans lequel debouche la rampe 9 contre laquelle s'appuient 
les galets 10a, 10b et la rampe 14 contre laquelle s'appuient les 
galets 15a , 15b. 

Les moyens de commande 7 sont prevus pour faire tourner 
selectivement les premier et second elements cylindriques 8 et 13. 
15 lis comprennent un moteur electrique 20 monte dans un ciircuit 
electrique (non represents ) comportant un inverseur de couxant . 
Ainsi, en actionnant judicieusement 1 ! inverseur, un utilisateur 
peut " faire tourner I'arbre de sortie du moteur dans 1 ' un ou 1* autre 
sens . 

2 0 Les moyens de commande 7 comprennent egalement un organe 

d'accouplement 21 solidaire en rotation de 1 1 arbre de sortie du 

moteur 20 et insere dans les orifices axiaux des elements 

cylindriques 8 et 13. 

Cornme le montre clairement la figure 3, 1 1 organe d'accouplement 
25 21 comporte sur sa surface laterale cylindrique des premiers 

cliquets 22 orientes dans le sens des aiguilles d'une montre et des 

seconds cliquets 23 orientes dans le sens inverse. 

Les premiers cliquets 22 sont situes a la partie inferieure de 

la surface laterale de 1' organe 21 de fagon a etre a la hauteur des 
30 dents 17 de la partie 8a de 1' orifice axial du premier element 

cylindrique 8. 

Les seconds cliquets 23 sont quant a eux situes a la partie 
superieure de la surface laterale de l f organe 21 de fagon a etre a 
la hauteur des dents 18 de 1 T orifice axial du second element 
35 cylindrique 13. 

Lorsque I'arbre de sortie du moteur 20 tourne dans le sens des 
aiguilles d'une montre, il entraine avec lui 1 ! organe d'accouplement 
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21. Les cliquets 22 de celui-ci viennent alors en prise avec les 
dents 17 de 1' element cylindrique 8 qui est done entraine en 
rotation dans le meme sens. 

Par suite, les galets 10a, 10b roulent sur la rampe 9 et 
permettent au miroir 4 de pivoter sur le premier axe. 

Pendant que l ! organe d f accouplement 21 tourne dans le sens des 
aiguilles d'une montre, ses cliquets 23 se deplacent sur les dents 
18 de l 1 element cylindrique 13 sans pouvoir venir en prise avec 
elles . 

L 1 element cylindrique 13 demeure par consequent immobile. 

Si maintenant l'arbre de sortie du moteur 20 tourne dans le 
sens inverse des aiguilles d T une montre, les cliquets 23 de l'organe 
d f accouplement 21 viennent en prise avec les dents 18 de 1 1 element 
cylindrique 13. Celui-ci est done entraine en rotation, ce qui 
permet aux galets 15a, 15b de rouler sur la rampe 14 et de faire 
pivoter le miroir 4 sur le second axe. 

Pendant ce temps, les cliquets 22 de l'organe d 1 accouplement 21 
se deplacent sur les dents 17 de 1' element cylindrique 8 sans 
pouvoir venir en prise avec elles. 

L ! element ' cylindrique 8 re'ste done immobile. 

Dans le mode de realisation qui vient d'etre decrit, le circuit 
electrique du moteur 20 comprend un premier potentiometre comportant 
une piste conductrice 24 et un curseur 25 et un second potentiometre 
comportant une pise conductrice 26 et un curseur 27. 

Comme le montre la figure 5, les pistes conductrices 24, 2 6 
sont situees sur les faces opposees d'un support annulaire 28 
immobilise entre les elements cylindriques 8, 13, tandis que les 
curseurs 25, 27 sont solidaires le premier de l f element 8 et le 
second de 1' element 13. 

'Grace aux deux potentiomet res montes dans le circuit electrique 
du moteur 20, plusieurs positions de reglage du retroviseur definies 
par des positions predeterminees des curseurs 25, 27 peuvent etre 
memori'sees, ces positions correspondant a des ■ orientations 
par ticulieres du miroir 4 . 

Ainsi, les utilisateurs habituels du vehicule peuvent regler le 
retroviseur dans la position adequate en selectionnant la position 
memorisee particuliere qu'ils ont eux-memes mise en memoire. 
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Ce reglage peut etre effectue tres rapidement, par exemple en 
enfongant une touche particuliere d'un clavier installs dans le 
vehicule a la portee du conducteur. 

Pour etre complet, on precisera que les elements cylindriques 8 
et 13 sont loges dans un receptacle 29 situe a 1 1 interieur du 
boitier 1. Le receptacle 29, qui est cylindrique, comporte un fond 
30 pourvu d 1 orifices 31 a travers lesquels s'etendent les pattes 11 
et 16 solidaires de plaque 12. 

La figure 6 represente de fagon schematique un autre mecanisme 
de reglage du miroir d'un retroviseur selon ' 1 ' invention . 

Ce mecanisme de reglage presente de norabreuses similitudes avec 
celui qui vient d'etre decrit en reference aux figures 1 a 5. 

II comprend en effet un premier element cylindrique rotatif 58 
comportant une premiere rampe 59 definissant une boucle fermee ayant 
un point haut et un point bas, deux organes suiveurs 60 prenant 
appui sur la premiere rampe 59 en deux emplacements diametralement 
opposes, un second element cylindrique rotatif 63 comportant une 
seconde rampe 64 definissant a son tour une boucle fermee ayant un 
point haut et un point bas, deux organes suiveurs 65 prenant appui 
sur la seconde rampe 64 en deux emplacements diametralement opposes, 
et des moyens de commande 67 pour faire tourner selectivemen,t les 
premier et second elements cylindriques 58, 63. 

Les elements cylindriques 58, 63 sont identiques et disposes 
coaxialement • 1 ' un a la suite de l'autre dans des. positions 
inversees. 

lis comportent des dents 67, 68 equidis tantes angulairement et 
menagees verticalement , respectivement dans la surface interne de 
leur orifice axial. 

Comme le montre la figure 6, ces dents comportent une face 
radiale. Comme les elements 58,63 sont disposes dans des positions 
inversees, leurs dents respectives ont evidemment des orientations 
inverses. 

On notera ici que les organes suiveurs 60 sont prevus a 
l'extremite inferieure de deux pattes 61 solidaires de la face 
arriere du miroir (non represente sur la figure 6) tandis que les 
organes suiveurs 65 sont prevus a l'extremite inferieure de deux 
pattes 66 egaleraent solidaires de la face arriere du miroir. 
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Comme les pattes 11 et 16 du premier mode de realisation, les 
pattes 61 et 66 sont disposees suivant deux diametres 
perpendiculaires . 

Etant donne que les rampes 59, 64 sont menagees dans les 
5 surfaces peripheriques externes des elements cylindriques 58, 63, 
les pattes 61, 66 s'etendent le long de ces surfaces, selon une 
direction axiale. 

Les moyens de commande 67 comprennent un moteur electrique 70 
monte dans un circuit electrique semblable a celui du moteur 20 du 
10 retroviseur decrit en reference aux figures 1 a 5 et un organe 
d 1 accouplement 71 solidaire en rotation de l'arbre de sortie du 
moteur 70. 

L'organe d 1 accouplement 71 est insere dans les orifices axiaux 
des elements cylindriques 58 et 63 et coraporte sur sa surface 
15 laterale des premiers cliquets 72 orientes dans le sens des 
aiguilles " d'une montre et des seconds cliquets 73 orientes dans le 
sens inverse. 

Les cliquets 72 sont situes a la hauteur des dents 67 de 
1 T element cylindrique 58 tandis que les cliquets 73 sont situes a la 
20 hauteur des dents 68 de 1' element cylindrique 63. 

Etant donne que les cliquets 72 et 73 exercent la meme fonction 
que les cliquets 22 et 23 de l'organe d ' accouplement 21 du 
retroviseur decrit en reference aux figures 1 a 5, on s'abstiendra 
de donner ici une description du f onct ionnement du mecanisme de 
25 reglage represents sur la figure 6. 

II ressort de ce qui precede que la presente invention permet 
de realiser un retroviseur comportant un mecanisme de reglage 
compact, ne comportant qu 1 un seul organe moteur et dont le 
f onctionnement est fiable. 
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REVENDICATIONS 

1. Retroviseur pour vehicule, notamment pour automobile, 
comprenant un boitier (1) comportant une entree (3) fermee par un 

5 miroir(4), des premiers moyens d'entrainement (5) pour faire pivoter 
le miroir sur un premier axe, des seconds moyens d'entrainement (6) 
pour faire pivoter iedit miroir sur un second axe perpendiculaire au 
premier axe, et des moyens de commande (7) pour actionner 
selectivement les premier et second moyens d'entrainement, 
10 caracterise en ce que les moyens de commande (7) comprennent un seul 
organe moteur d'entrainement en rotation (20 ; 70). 

2. Retroviseur selon la revendication 1, caracterise en ce que 
les premiers moyens d'entrainement (5) comprennent un premier 
element cylindrique (8 ; 58) monte a rotation et comportant une 

15 premiere rampe (9 ; 59) definissant une boucle fermee ayant un point 
haut (9a) et un point bas (9b) situes dans deux positions 
diametralement opposees, et deux premiers organes suiveurs (10a, 10b 
;60).portes chacun par une patte (11 ; 61) faisant saillie sur la 
face arriere du miroir (4) , ces premiers organes suiveurs prenant 

20 appui sur la premiere rampe en deux emplacements situes dans^ des 
positions diametralement opposees et se deplagant sur ladite 
premiere rampe lorsque le premier element 1 cylindrique (8 ; 58;). est 
entraine en rotation par 1' organe moteur (20 ; 70). 

3. Retroviseur selon la revendication 2, caracterise en ce que 
25 les seconds moyens d'entrainement (6) comprennent un second element 

cylindrique (13 ; 63) monte a rotation et comportant une seconde 
rampe (14 ; 64) definissant une boucle fermee ayant un point haut 
(14a) et un point bas "(14b) situes dans deux . positions 
diametralement opposees, et deux seconds organes suiveurs (15a, 15b 

30 ; 65) portes chacun par une patte (16 ; 66) . faisant saillie sur la 
face arriere du miroir (4), ces seconds organes suiveurs prenant 
appui sur la deuxieme rampe en deux emplacements situes dans des 
positions- diametralement opposees, se deplagant sur ladite seconde 
rampe lorsque le second element cylindrique (13 ; 63) est entraine 

35 en rotation par 1 ' organe moteur (20 ; 70) et s'etendant dans une 
direction' perpendiculaire a celle des premiers organes suiveurs 
(10a, 10b ;. 60) . 
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4. Retroviseur selon la revendication 2 ou 3, caracterise en ce 
que les organes suiveurs (10a, 10b, 15a, 15b) sont constitues par 
des galets reposant sur les rampes (9, 14) et portes par des pattes 
(11, 16) faisant saillie sur la face arriere du miroir (4) . 

5. Retroviseur selon la revendication 2 ou 3, caracterise en ce 
que les premier et second elements cylindriques (8, 13 ; 58, 63) 
sont coaxiaux. 

6. Retroviseur selon l'une quelconque des revendications 2 a 5, 
caracterise en ce que I 1 orifice axial du premier element cylindrique 
(8) comporte une premiere partie (8a) ayant en coupe transversale 
les memes dimensions que celles de I 1 orifice axial du second element 
cylindrique (13), et une seconde partie (8b) ayant en coupe 
transversale des dimensions plus grandes que celles de la premiere 
partie (8a) et dans laquelle le second element cylindrique (13) est 
regu . 

7. Retroviseur selon la revendication 6, caracterise en ce que 
des dents (17, 18) equidistantes angulairement et ayant une face 
radiale sont realisees dans la surface interne de la premiere partie 
(8a) de 1' orifice axial du premier element (8) et dans la surface 
interne de l'orifice axial du second element (13), les dents (17) du 
premier element (8) ayant une orientation inverse de celle des dents 
(18) du second element (13) . 

8. Retroviseur selon la revendication 6 ou 7, caracterise en ce 
que la premiere rampe (9) est menagee dans la surface interne de la 
seconde partie (8b) de l'orifice axial du premier element 
cylindrique (8) tandis que la seconde rampe (14) est menagee dans la 
surface peripherique externe du second element cylindrique (13) . 

9. Retroviseur selon 1 1 une quelconque des revendications 4 a 8, 
caracterise en ce que les pattes (11, 16) faisant saillie sur la 
face arriere du miroir (4) s'etendent dans un espace annulaire (19) 
menage entre les premier et second elements cylindriques (8, 13) . 

10. Retroviseur selon les revendications 2 et 3, caracterise en 
ce que les premier et second elements cylindriques (58, 63) sont 
identiques et places coaxialement 1 r un a la suite de 1' autre dans 
des positions inversees . 

11. ' Retroviseur selon la revendication 10, caracterise en- ce 
que des dents (67, 68) equidistantes angulairement et ayant une face 
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radiale sont realisees dans la surface interne des orifices des 
premier et second elements cylindriques (58, 63). 

12. Retroviseur selon la revendication 10 ou 11, caracterise en 
ce que des premiere et seconde rampes (59, 64) menagees dans les 
surfaces peripheriques externes des premier et second elements 
cylindriques (58, 63) definissent chacune une boucle fermee ayant un 
point haut et un point bas situes dans deux positions diametralement 
opposees, des organes suiveurs (60, 65) prenant appui sur lesdites 
rampes, respectivement en deux emplacements situes dans des 
positions diametralement opposees, et se deplagant sur elles lorsque 
les elements cylindriques sont entraines en rotation par l'organe 
moteur . 

13. Retroviseur selon la revendication 12, caracterise en ce 
que des pattes (61, 66) portant les organes suiveurs (60, 65) et 
faisant saillie sur la face arriere du miroir (4) s ' etendent le long 
des surfaces peripheriques externes des premier et second elements 
cylindriques (58, 63), suivant une direction axiale. 

14. Retroviseur selon l'une quelconque des revendications 1 a 

13, caracterise en ce qu'un organe d 1 accouplement (21 ; 71) relie a 
l'organe moteur (20 ; 70) est insere dans les orifices des premier 
et second elements cylindriques (8, 13 ; 58, 63) et comporte sur sa 
surface laterale des premiers cliquets (22 ; 72) orientes dans un 
sens et des seconds cliquets (23 ; 73) orientes dans le sens 
inverse, les premiers cliquets venant en prise uniquement avec les 
dents (17 ; 67) de 1 1 un (8 ; 58) des elements annulaires lorsque 
l'organe moteur (20 ; 70) entralne en rotation l'organe 
d 1 accouplement (21 ; 71) dans un sens tandis que les seconds 
cliquets viennent en prise uniquement avec les dents (18 ; 68) de 
1 'autre element annulaire (13 ; 63) lorsque l'organe moteur entraine 
en rotation l'organe d ' accouplement en sens inverse. 

15. Retroviseur selon l'une quelconque des revendications 1 a 

14, caracterise en ce que les premier et second moyens 
d ' entrainement (5, 6) et les moyens de commande (7) sont loges dans 
un receptacle cylindrique (29) situe a 1'interieur du boitier (1) et 
comportant un fond (30) pourvu d' orifices (31) a travers lesquels 
s'etendent les pattes (11 ; 16) faisant saillie sur la face arriere 
du miroir ('4 ) . 
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16. Retroviseur selon 1 1 une quelconque des revendications 
precedentes, caracterise en ce que 1 ' organe moteur est un moteur 
electrique (20, 70) monte dans un circuit comportant un inverseur de 
courant permettant une rotation du moteur dans les deux sens. 
5 17. Retroviseur selon la revendication 16, caracterise en ce 

que le circuit du moteur comprend deux potentiometres comportant 
chacun une piste conductrice (24 ; 26) et un curseur (25 ; 27), les 
pistes conductrices (24 ; 26) etant situees sur les faces opposees 
d'un support fixe (28) insere entre les premier et second elements 
10 cylindriques (8 ; 13), tandis que les curseurs (25 ; 27) sont 
respectivement solidaires de ces elements, plusieurs positions des 
curseurs correspondant a des positions de reglage selectionnees du 
miroir (4) etant memorisees. 
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